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Historie revizi

Jméno dokumentu: dm-mpbus2_g_cz_102.pdf

Verze Datum Autor zmény Zmény
100 10. 10. 2020 | Tatak Martin Novy dokument.
101 17. 03. 2022 |Riha Z. Zména v kapitole 9.3.1 a 9.3.2 — zména hodnoty pro
rozpad komunikace s periferii a zména rozsahu méfené
hodnoty pratoku VAV jednotky dle firmware verze 1.10.
Drobné upravy v kapitole 10.
102 06. 09. 2023 | Tatak Martin Oprava v kapitole 6.2 — tabulka Znaceni svorek.

Souvisejici dokumentace

1.

Aplika¢ni poznamka AP0002 — Komunikace v siti MP-Bus

soubor: ap0002_cz_xx.pdf

Aplika¢ni poznamka AP0008 — Komunikace v siti MODBUS RTU (PseDet)

soubor: ap0008_cz_xx.pdf

Aplikacni poznamka AP0016 — Zasady pouzivani RS485

soubor: ap0016_cz_xx.pdf

Aplikaéni poznamka AP0025 — Komunikace v siti ARION — definice tabulkou

soubor: ap0025_cz_xx.pdf

www.belimo.ch — Protokol MP-Bus
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Historie revizi HW

Revize HW je uvedena na vyrobnim Stitku viz kapitola 3 ,Znaceni vyrobku®, polozka HW.

Verze

Datum

Zmény

10. 10. 2020

Novy vyrobek.
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1 Uvod

DM-MPBUS2 je pfevodnik rozhrani MP-Bus s protokoly MODBUS RTU
a ARION. K nadfazenému systému se pfipojuje galvanicky oddélenym sériovym
rozhranim RS485.

Zakladni
vlastnosti

Ovladani az 8 periferii s rozhranim MP-Bus
Indikace komunikace jednotlivych periferii

1% rozhrani RS485 s galvanickym oddélenim
1x rozhrani MP-Bus bez galvanického oddéleni
Montaz na DIN listu

Napajeni 24 V ss.

dm-mpbus2_g cz_102 6/42
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2 Technické parametry
MP-Bus | Ochrana proti pfepéti Transil 600 W
Galvanické oddéleni Ne
Maximalni pocet periferii 8
Maximalni délka vodi¢e 30m
Indikace funkce LED na zakladové desce
Pfipojné misto Sroubové svorky
PriFez vodige 0,21 mm? az 4 mm?
RS485 | Ochrana proti prepéti Transil 600 W
Komunikacéni rychlosti 9600 bps az 115200 bps
Galvanické oddéleni Ano
Izolagni pevnost 1) 500 Vstf./2's
Zakondovaci odpor ?) 120 Q na pfevodniku
Definice klidového stavu )
—do+5V 820 Q na pfevodniku
—doOV 820 Q na pfevodniku
Maximalni délka vodi¢e 1200 m/19200 bps
Max. pocet stanic na siti / segmentu 63
Indikace funkce LED na zakladové desce
PFipojné misto Sroubové svorky
Prifez vodice 0,21 mm® az 4 mm*
Poznémka ') Izolace nesmi byt pouZita pro oddéleni nebezpe&nych napéti.
) Zakoné&ovani odpor a definice klidového stavu se pfipojuji sou¢asné.
Napajeni | Jmenovité napajeci napéti 24 V ss.

Rozsah napajeciho napéti

20V ss.az 30V ss.

Maximalni odbér

40 mA pfi 24V ss.

Vykonova ztrata (typ.)

0,1W

Indikace napdjeni

LED na zakladové desce

Pfipojné misto

Sroubové svorky

Prifez vodice

0,21 mm? az 4 mm?

Napajeci rozvod

Zartizeni nesmi byt napajeno
ze ss. rozvodné sité budovy %)

Poznamka 3) Podrobnéji viz kapitola 7.1 ,Zasady instalace” odstavec ,Napajeni*.

Mechanika

Teploty

Ostatni

Mechanické provedeni

Plastova krabicka

Montaz Na DIN listu 35 mm
Kryti IP20
Hmotnost — netto 0,09 kg 5 %

— brutto 0,12 kg +5 %

Rozméry (§ X v x h)

(54 x 92 x 61) mm

Rozsah pracovnich teplot

-40°Caz 70 °C

Rozsah skladovacich teplot

-40°Caz 70 °C

Maximalni vlhkost okoli

< 95 % nekondenzujici

Komunikaéni protokol

MODBUS RTU / ARION

7/42
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2.1 Rozméry
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Obr. 1 — Rozméry DM-MPBUS2
2.2 Doporuéena schematicka znacka

Pro pfevodnik DM-MPBUS2 je doporuCena tato schematicka znacka.
V nasledujicich pfikladech muze byt viditelna pouze jeji ¢ast.

DM-MPBUS2
ANIT
COMO
Gass | 1
Bl 2
Al 3
MP-BUS PWR
7 | MP GND | 4
6 | GND +24V | 5

Obr. 2 — Doporu¢ena schematicka znacka pro DM-MPBUS2
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3 Znaceni vyrobku

Pfevodnik DM-MPBUS?2 je na bo¢ni strané opatifen typovym $titkem. Umisténi
Stitku viz ,,Obr. 3 — Umisténi typoveho Stitku®“.

T ANIT
e DM-MPBUS2

SIN AD23456

HWREV -

Fw APP 1.00/LDR 1.00

POWER 24 VDC/0.04A
WEIGHT  0.09kg c €
TEST  OK-XX

/ﬂ, HiPot HiPot-OK E
—
I

DATE 22.09.18

e —

Obr. 3 — Umisténi typového Stitku

Legenda Cislo Vyznam
1 Typovy 8titek
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3.1 Typovy stitek vyrobce

Udaje obsazené na typovém $titku jsou shrnuty v tabulce, ukazka provedeni

Stitku viz ,,Obr. 4 — Priklad typového Stitku AMiT".

Popis Udaj Poznamka
- Logo AMIT Logo vyrobce
- QR kéd QR kéd vyrobce
TYPE DM-MPBUS2 Typoveé oznaceni vyrobku
SIN XXXXXXX Vyrobni &islo
HW REV - Revize hardware
FW APP x.xx/ LDR X.xXx Revize software
POWER 24V DC/0.04 A Napajeci napéti/ Odbér
WEIGHT 0.09 kg Hmotnost
TEST OK-xx Vysledek kusové zkousky
HiPot HiPot - OK Vysledek zkou$ky izolace
DATE dd.mm.yyyy Datum vyroby
- Logo CE Vyrobek je v souladu
s legislativou a smérnicemi EU
- Logo preSkrtnuté popelnice | Na likvidaci vyrobku se vztahuji
predpisy o nakladani
s elektrickymi odpady

ANIT L
mee DM-MPBUS2

SIN AD23456
HWREV -
FW APP 1.00/LDR 1.00

POWER 24V DC/0.04A
WEIGHT  0.09 kg

TEST OK-XX
HiPot HiPot-OK E

DATE  22.09.18 —

Obr. 4 — Pfiklad typového Stitku AMIT
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4 Posouzeni shody

Zatizeni je ve shodé s pozadavky NV616/2006. Pfi posuzovani shody
s NV616/2006 bylo postupovano dle harmonizované normy CSN EN 61326-1.

Odolnost proti rusenim Sifenym vedenim,
indukovanym vysokofrekvenénimi poli

Testovano dle norem Typ zkousky Klasifikace

CSN EN 55011 ed. 3 Primyslova, védecka a |ékarska zafizeni Vyhovuje
— Charakteristiky vysokofrekvenéniho
ruSeni — Meze a metody méreni

CSN EN 61000-4-2 ed. Elektromagneticka kompatibilita (EMC) — Vyhovuje
Cast 4-2: Zkusebni a méfici technika — (8 kV)
Elektrostaticky vyboj — ZkouSka odolnosti
Vzdu$ny vyboj pfimy

CSN EN 61000-4-2 ed. Elektromagneticka kompatibilita (EMC) — Vyhovuje
Cast 4-2: Zkusebni a méfici technika — (24 kV)
Elektrostaticky vyboj — Zkouska odolnosti
Kontaktni vyboj nepfimy

CSN EN 61000-4-3 ed. Elektromagneticka kompatibilita (EMC) — Vyhovuje
Cast 4-3: ZkuSebni a méfici technika — (10 Vim)
Vyzafované vysokofrekvenéni
elektromagnetické pole — Zkouska
odolnosti 80 MHz az 1000 MHz

CSN EN 61000-4-3 ed. Elektromagneticka kompatibilita (EMC) — Vyhovuje
Cast 4-3: Zkusebni a méfici technika — (3 VIm)
Vyzarované vysokofrekvencni
elektromagnetickeé pole — Zkouska
odolnosti 1400 MHz az 2000 MHz

CSN EN 61000-4-3 ed. Elektromagneticka kompatibilita (EMC) — Vyhovuje
Cast 4-3: Zkusebni a méfici technika — (2 V/im)
Vyzafované vysokofrekvenéni
elektromagnetické pole — Zkouska
odolnosti 2000 MHz aZz 2700 MHz

CSN EN 61000-4-4 ed. Elektromagneticka kompatibilita (EMC) — Vyhovuje
Cast 4-4: Zkusebni a méfici technika — (1 kV)
Rychlé elektrické pfechodné jevy/skupiny
impulz — Zkouska odolnosti

CSN EN 61000-4-5 ed. Elektromagneticka kompatibilita (EMC) — Vyhovuje
Cast 4-5: Zkusebni a méfici technika — (1 kV)
Razovy impuls — Zkouska odolnosti

CSN EN 61000-4-6 ed. Elektromagneticka kompatibilita (EMC) — Vyhovuje
Cast 4-6: Zkusebni a méfici technika — (3V)

11/42
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4.1 Ostatni zkousky

Zarizeni bylo podrobeno zkouskam dle norem:

Testovano dle norem Typ zkousky Vysledek

CSN EN 60068-2-1 ed. 2 | Zkouseni vliv(i prostfedi — Cast 2-1: Vyhovuje
Zkousky — Zkouska A: Chlad

CSN EN 60068-2-2 Zkouseni vlivil prostifedi — Cast 2-2: Vyhovuje
ZkouSky — ZkouSka B: Suché teplo

CSN EN 61000-4-29 Elektromagneticka kompatibilita (EMC) — Vyhovuje

Cast 4-29: Zkusebni a méfici technika —
Kratkodobé poklesy, kratka pferuseni

a pomalé zmény napéti na vstupech
stejnosmérného napajeni — Zkouska
odolnosti

dm-mpbus2_g cz_102 12/42
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5 Napajeni

Legenda

Znaceni
svorek

Vyznam LED
PWR

Pfevodnik DM-MPBUS2 se napaji pouze ze stejnosmérného zdroje. Zdroj musi
splfovat pozadavky uvedené v kapitole 2 ,Technické parametry®.

e A
Q
ISR =3
ey Ll
DM-MPBUS2
N ( LED JMﬂ_
feessszsess
By — T ) |
;ssssssgzgz M
00000000000
H o EZA ==
WL lee

Obr. 5 — Umisténi napdjecich svorek a LED PWR

Cislo Vyznam
1 Svorky napajeni
2 LED PWR
3 Popis LED PWR
Svorka Signal Vyznam
4 GND Napajeni, zem
5 +24V Napajeni, +24 V ss.
Stav Vyznam
Sviti Napajeni je pfipojeno
Nesviti Napajeni neni pfipojeno
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Priklad
zapojeni

Legenda

DM-MPBUS2
DM-MPBUS2
ANIT
COMO
G485 1
B 2
A 3 1
MP-BUS PWR
7 | MP GND [ 4 )
6 | GND +24V | 5 24 \/
Obr. 6 — Pfiklad zapojeni napajeni
Cislo Vyznam
1 Externi napajeci zdroj

Poznamka Pfi instalaci musi byt spojena svorka GND se svorkou PE rozvadéce.

dm-mpbus2_g cz_102
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6 Komunikacni rozhrani

Pfevodnik DM-MPBUS?2 je vybaven rozhranim:

= RS485,
= MP-Bus.
6.1 RS485
Pfevodnik je vybaven komunikacnim rozhranim RS485 s galvanickym oddé-
lenim. Rozhrani RS485 se pouziva pro pfipojeni pfevodniku k nadfazenému
systému. Aktivita na rozhrani RS485 je indikovana pomoci LED na zakladové
desce.
i1 /2
609 log]
At = =
d5HA HE]
4 DM-MPBUS2
Caw ) ANIT
LT
Ll ( CONFIG ) L
3 geggaslilly (I8
ooOjoooooooo
H[ o 44 i=m=ils
(2] b
19908003495 [ee
Obr. 7 — Umisténi svorek a LED RS485
Legenda Cislo Vyznam
1 Svorky RS485
2 Konfiguraéni propojky RS485
3 Indikaéni LED RS485
4 Popis LED RS485
Znaceni Svorka Signal Vyznam
svorek 1 G485 RS485, zem
2 B RS485, signal B
3 A RS485, signal A
Vyznam LED LED Vyznam
komunikace RxD Prevodnik pfijima data
TxD Prevodnik vysila data

15/42 dm-mpbus2_g cz_102
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Vyznam Propojky |Vyznam
propojek Osazeny | Koncova stanice — klidové stavy a zakon&eni jsou aktivni
Neosazeny | Pribézna stanice — klidové stavy a zakon&eni jsou neaktivni

Vice informaci o pouzivani RS485 Ize nalézt v aplikacni poznamce AP0016 —
Zasady pouzivani RS485.

Poznamka P¥fi instalaci doporu€ujeme pro vedeni napajeni a RS485 pouzit strukturovanou
kabelaz. Pro pfipojeni napajeni doporucujeme vyuzit jeden par vodi¢u pro
kladnou svorku a jeden par pro zapornou svorku. Stinéni kabelu musi byt
v jednom misté spojeno se svorkou PE instalace.

DM-MPBUS2
ANIT
COMO
Gass [ 1 k]
B[ 2
Al 3 qﬂ><><><>< G485
B
A
MP-BUS PWR GND
7 | mp oD [ 2 W +24V
6 | GND Tzl T —

Obr. 8 — Priklad pouziti strukturované kabelaze

6.2 MP-Bus

Rozhrani MP-Bus se pouziva pro komunikaci s periferiemi v siti MP-Bus.
Pfevodnik je v siti vzdy master a lze k nému pfipojit az osm periferii

v v

MP-Bus Ize nalézt v aplikacni poznamce AP0002 — Komunikace v siti MP-Bus,
pfipadné na strankach tvirce komunikacniho protokolu MP-Bus (www.belimo.ch).

Komunikace pfevodniku v siti MP-Bus probiha neustale, nezavisle na
komunikaci v siti MODBUS RTU/ARION (rozhrani RS485). Pfevodnik
obsahuje LED pro indikaci komunikace s jednotlivymi periferiemi.

dm-mpbus2_g cz_102 16/42
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& @ =)
=== 3 ==
| ﬁ ﬂ @ oND
] |
Obr. 9 — Umisténi svorek a LED MP-Bus
Legenda Cislo Vyznam
1 Svorky MP-Bus
2 Indikaéni LED komunikace s periferiemi v siti MP-Bus
3 Popis LED
Znaceni Svorka Signal Vyznam
svorek 6 GND MP-Bus, zem
7 MP MP-Bus, signal MP
Vyznam LED Stav Vyznam
indikacnich MP1 Sviti Periferie MPx na siti MP-Bus detekovana
LED . Blika Probiha pokus o komunikaci s periferii MPx na siti
MP8 MP-Bus
Nesviti Periferie MPx neni detekovana

Pfevodnik se obvykle napdji ze stejného zdroje jako periferie v siti MP-Bus.
V pfipadé pouziti riznych zdroju je nutné propojit svorku GND rozhrani MP-Bus
i svorku GND prfevodniku se zemi napajeni periferii v siti MP-Bus.

17/42 dm-mpbus2_g cz_102



AN DM-MPBUS?

v
GND
DM-MPBUS2
ANIT
coMmo
G485 E
B 2
A 3
MP-BUS PWR
% B
Obr. 10 — Priklad zapojeni MP-Bus
Legenda Cislo Vyznam
1 Zdroj 24 V ss.
2 Periferie

Pozor! Periferie bez napajeni musi byt odpojena od vodie MP, jinak mize byt
preruSena komunikace se vSemi zbyvajicimi periferiemi v siti.

dm-mpbus2_g cz_102 18/42
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7 Montaz

Pfevodnik DM-MPBUS2 se montuje na DIN listu 35 mm ve svislé nebo
vodorovné poloze. Poloha na DIN [iSté je zajiSténa zamkem na spodni a horni
Casti prevodniku.

7 u
(=]
[eels]ls il
_com ) CPWR )
DM-MPBUS2
( LED ]M\'T
[Es=szEzEEss
LI ( CONFIG ) (MP-BUS) | |
ﬁsssssssu M
00000000000
H o E7) R=m=a]:
1960009808 lee

Obr. 11 — Umisténi zamkud pro DIN listu

Legenda Cislo Vyznam
1 Zamky na DIN liStu

Pfevodnik je chlazen pfi dodrZzeni maximalni teploty okoli pfirozenou cirkulaci
vzduchu. Pfevodnik je ur€en k montazi do rozvadéce.
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7.1 Zasady instalace

EMC Filtr

Napadjeni

Provedeni
kabelaze

Propojeni
s PE
RS485

MP-Bus

Poznamka

Na vstupu napajeciho zdroje je doporu¢eno pouzit EMC filtr. Toto je mozno
prfehodnotit na zakladé provedeni rozvodl, charakteru prostfedi a vlastnosti
zdroje.

Zarizeni nesmi byt napajeno ze ss. rozvodné sité budovy. Vice zafizeni mlze
byt napajeno z jednoho napdjeciho zdroje za pFedpokladu, Ze z tohoto
napajeciho zdroje jsou napajeny vyhradné zafizeni obdobného typu umisténé
Vv jedné budové.

Kabelaz pfipojena ke svorkam napajeni a RS485 musi byt provedena jako
stinéna.
Zaporna napajeci svorka zarizeni GND musi byt na vstupu do rozvadéce

pfipojena na PE.

Zapojeni RS485 je nutno provést dle doporuceni uvedenych v aplikacni
poznamce AP0016 — Zasady pouzivani RS485.

Zapojeni MP-Bus je nutno provést dle doporuceni uvedenych v aplikaCni
poznamce AP0002 — Komunikace v siti MP-Bus, pfipadné dle doporuceni
tvarce komunikaéniho protokolu MP-Bus (www.belimo.ch).

VesSkera propojeni na PE musi byt provedena s co nejmenSi impedanci.
Technické parametry zafizeni jsou zarueny pouze pfi tomto zapojeni.

dm-mpbus2_g

cz_102 20/42
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8 Nastaveni prevodniku

Pro nastaveni komunika¢nich parametrt a protokolu na rozhrani RS485 slouzi
DIP pfepinaCe a zkratovaci propojka MODE, umisténé na spodni strané

prevodniku.
o 0l
(=)

AT :

" Ccom CPWR )
DM-MPBUS2
( LED ]Mﬂ_
E22EEEEEERE
L ( CONFIG ) (MP-BUS) | |
1 ieszsssiEbEEy (I8
00000000000
Y o
WEs O

Obr. 12 — Umisténi DIP pfepinacu a propojky MODE
pro nastaveni komunikaénich parametr(

Legenda Cislo Vyznam
1 DIP pfepinace
2 Propojka MODE
Vyznam Cislo Nazev Vyznam
prepinacu 1 ADRO Nastaveni adresy pfevodniku
a propojky 2 ADR1 Nastaveni adresy prevodniku
3 ADR2 Nastaveni adresy prevodniku
4 ADR3 Nastaveni adresy pfevodniku
5 ADR4 Nastaveni adresy pfevodniku
6 ADR5 Nastaveni adresy pfevodniku
7 COMMO Nastaveni komunikacéni rychlosti a parity
8 COMM1 Nastaveni komunikacéni rychlosti a parity
9 COMM2 Nastaveni komunikaéni rychlosti a parity
10 COMM3 Nastaveni komunikaéni rychlosti a parity
11 MODE Nastaveni komunikaéniho protokolu
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8.1 Nastaveni adresy

Adresu musi mit vSechna zafizeni v siti jedine€nou. Adresu Ize nastavit pomoci
prepinaci ADRO az ADR5 a muze nabyvat hodnot 1 az 63.
Adresa 0 neni povolena!

DIP Vaha
ADRO Vaha
ADR1 Vaha
ADR2 Vaha
ADR3 Vaha
ADR4 Vaha 16
ADR5 Vaha 32

O IN|F

Pfiklad adresy: adresa = 40, v poloze ON jsou pfepinace ADR3 a ADRS5 (8 +32).
Zmeéna nastaveni adresy se projevi okamzite.

8.2 Nastaveni komunikaéni rychlosti a parity

Komunikacni rychlost a paritu musi mit vS8echna zafizeni v siti shodnou.
Komunikacni rychlost a paritu Ize nastavit kombinaci DIP dle nasledujicich

tabulek.
COMMO | COMM1 | COMM2 | Rychlost |Parita
OFF OFF OFF 9600 |Dle COMM3
ON OFF OFF 19200 |Dle COMM3
OFF ON OFF 38400 |Dle COMM3
ON ON OFF 57600 |Dle COMM3
OFF OFF ON 9600 |Bez parity, stav COMM3 nema vyznam
ON OFF ON 19200 |Bez parity, stav COMM3 nema vyznam
OFF ON ON 38400 |Bez parity, stav COMM3 nemd vyznam
ON ON ON 115200 |Dle COMM3
COMM3 Parita
OFF Suda
ON Licha

Pocet stop bitu je nastaven automaticky dle zvolené parity:
Suda parita 1 stop bit,
Licha parita 1 stop bit,
Bez parity 2 stop bity.

Zména nastaveni komunikacni rychlosti a parity se projevi okamzité.

8.3 Nastaveni protokolu
Nastaveni protokolu MODBUS RTU/ARION Ize provést pomoci propojky MODE.

Propojka | Vyznam

MODE
Osazena Protokol ARION

Neosazena | Protokol MODBUS RTU

Zména nastaveni protokolu se projevi az po restartu (odpojeni a pfipojeni
napajeni) prevodniku.
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8.4 Signalizace chyby nastaveni

Pokud je provedeno chybné nastaveni, je stav signalizovan blikanim LED na
prevodniku. Pfevodnik v takovém pfipadé posle vSem periferiim v siti MP-Bus
pokyn pro nastaveni 0 % otevfeni.
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9 Programova obsluha protokol MODBUS RTU

Pfevodnik umozniuje komunikovat protokolem MODBUS RTU prostfednictvim
funkci uvedenych nize.

Rozpad Prevodnik podporuje kontrolu rozpadu komunikace (registr GuardTime). Jeho
komunikace hodnota je pfednastavena na 10 000 ms. Pokud rozsifujici modul neobdrzi do
doby zadané v registru GuardTime, jakykoliv platny MODBUS RTU ramec
(muze byt i s adresou jiného zafizeni v siti), posle vSem periferiim v siti MP-Bus

pokyn k nastaveni 0 % otevreni.

Toto chovani je na pfevodniku pevné dané a nelze ho zménit.

9.1 Funkce protokolu MODBUS podporované prevodnikem

Pro komunikaci prostfednictvim protokolu MODBUS RTU je mozné vyuzit tyto

funkce:
Funkce Popis
3 Cteni jednoho/vice uchovavacich registri
4 Cteni jednoho/vice vstupnich registrt
6 Zapis jednoho uchovavaciho registru
16 Zapis vice uchovavacich registru

V pripadé, ze jsou hodnoty reprezentovany typem Float, je nutné je
komunikovat vzdy jako dvojici registrii najednou. V opaéném pripadé
bude prevodnik hlasit chybu ilegalni adresa dat (MODBUS chyba €. 2)! Pro
uchovavaci registry to znamena nutnost pouziti Modbus funkce 16.

9.2 Systémové registry

Podporované funkce:

Funkce Popis
3 Cteni jednoho/vice systémovych registri
6 Zapis jednoho systémoveho registru
16 Zapis vice systémovych registra

VSechny hodnoty jsou ukladany ve formatu Big-endian.

Jméno Adresa Typ Popis
ID 0 R Identifikace hardware. Cislo udava typ hardware.
196 = DM-MPBUS2.
FW 1 R Verze firmware.
Time 2 R Cas.
3
GuardTime 4 R/W | Po&et [ms] pro vyhodnoceni vypadku komunikace

MODBUS RTU. Nulova hodnota zpUsobi trvalé
odpojeni.
GuardTime = 10000 ms

BaudRate 5 R Komunikaéni rychlost.
Parity 6 R Parita.
Address 7 R Adresa.
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Jméno Adresa Typ Popis
Reset 8 R/W | Pocitadlo resetd.
counter
MODBUS 9 R/W | Pocitadlo MODBUS zprav.
messages
DIP state 10 R Nastaveni DIP pfepinace.

9.3 Aplikaéni registry

9.3.1

VSechny hodnoty jsou ukladany ve formatu Big-endian.

Vstupni registry

Ze vstupnich registrl I1ze nacist:
» informaci o ¢astém pohybu (stop and go ratio),

» informaci o zvétSeném pracovnim rozsahu (increase travel),
» informaci o mechanickém pretizeni (mechanical overload),
= skute€nou polohu periferie,
» aktualni veli€inu, méfenou Cidlem, pfipojenym k periferii,

= méfenou hodnotu priatoku (pro VAV jednotky),

» nastaveny nominalni pratok vzduchu Vyom (pro VAV jednotky),

» nastavenou horni mez pritoku vzduchu Vnyax (pro VAV jednotky),
» nastavenou dolni mez pratoku vzduchu Vi, (pro VAV jednotky).

Registr pro méfenou hodnotu prutoku Ize vyuzit také pro detekci ztraty spojeni.
Hodnota 127 signalizuje rozpad komunikace s odpovidaijici periferii. %)

Podporované funkce:

Funkce

Popis

4

Cteni jednoho/vice vstupnich registrt

RozlozZeni vstupnich registru:

Adresa Typ Popis
100 R (Int) | Pfiznak ¢astého pohybu periferie. Spodnich 8 bit odpovida
jednotlivym periferiim nasledovné:

Bit Adresa periferie
0 1
1 2
7 8

101 R (Int) | Pfiznak ,zvétSeny pracovni rozsah periferie®. Spodnich 8

bitl odpovida jednotlivym periferiim nasledovné:

Bit Adresa periferie
0 1
1 2
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Adresa Typ Popis
102 R (Int) | Mechanické pretizeni periferie. Spodnich 8 bitli odpovida
jednotlivym periferie nasledovné:
Bit Adresa periferie
0 1
1 2
7 8
Vyznam logickych urovni:
Hodnota bitu Vyznam
v kanalu ¢gislicovych
vstupl
0 Ne
1 Ano
Adresa Typ Popis
103 R (Int) | Pro budouci vyuziti.
104 R Skutecna poloha periferie (adresa 1).
105 (Float)
106 R Skute€na poloha periferie (adresa 2).
107 (Float)
116 R Skutecna poloha periferie (adresa 7).
117 (Float)
118 R Skuteéna poloha periferie (adresa 8).
119 (Float)
120 R Odpor teplotniho €idla, nebo napéti aktivniho Cidla
121 (Float) | pfipojeného k periferii (adresa 1).
Jednotka je dana nastavenim rozsahu snimace.
122 R Odpor teplotniho €idla, nebo napéti aktivniho Cidla
123 (Float) | pfipojeného k periferii (adresa 2).
Jednotka je ddna nastavenim rozsahu snimace.
132 R Odpor teplotniho €idla, nebo napéti aktivniho Cidla
133 (Float) | pfipojeného k periferii (adresa 7).
Jednotka je dana nastavenim rozsahu snimace.
134 R Odpor teplotniho €idla, nebo napéti aktivniho cidla
135 (Float) | pfipojeného k periferii (adresa 8).
Jednotka je dana nastavenim rozsahu snimace.
136 R Rozpad komunikace s periferii (adresa 1)/ Mé&fena hodnota
137 (Float) | pritoku VAV jednotky 1. %)
138 R Rozpad komunikace s periferii (adresa 2)/ Méfena hodnota
139 (Float) | pratoku VAV jednotky 2. %)
148 R Rozpad komunikace s periferii (adresa 7)/Méfena hodnota
149 (Float) | pratoku VAV jednotky 7. %)
150 R Rozpad komunikace s periferii (adresa 8) / Méfena hodnota
151 (Float) | pratoku VAV jednotky 8. )
152 R (Int) | Nominalni pratok vzduchu (Vnom) jednotkou v m*/h
(adresa 1).

dm-mpbus2_g cz_102

26/42




ANST DM-MPBUS?
Adresa Typ Popis

153 R (Int) | Nominalni pritok vzduchu (Vnem) jednotkou v m*/h
(adresa 2).

158 R (Int) | Nominalni priitok vzduchu (Vnom) jednotkou v m*/h
(adresa 7).

159 R (Int) | Nominalni pratok vzduchu (Vaem) jednotkou v m/h
(adresa 8).

160 R (Int) | Nastavena horni mez pratoku vzduchu (Vmax) jednotkou
v m*h (adresa 1).

161 R (Int) | Nastavena horni mez prutoku vzduchu (Vmax) jednotkou
v m®h (adresa 2).

R(Int) | ...

166 R (Int) | Nastavena horni mez pratoku vzduchu (Vmax) jednotkou
v m®h (adresa 7).

167 R (Int) | Nastavena horni mez prutoku vzduchu (Vmax) jednotkou
v m®h (adresa 8).

168 R (Int) | Nastavena dolni mez prutoku vzduchu (V) jednotkou
v m®h (adresa 1).

169 R (Int) | Nastavena dolni mez prutoku vzduchu (Vi) jednotkou
v m%h (adresa 2).

174 R (Int) | Nastavena dolni mez prutoku vzduchu (V) jednotkou
v m°/h (adresa 7).

175 R (Int) | Nastavena dolni mez prutoku vzduchu (Vnin) jednotkou
v m*h (adresa 8).

Y Do verze firmware 1.10 je rozpad komunikace signalizovan hodnotu 100
a méfena hodnota pratoku je v rozsahu 0 az 10000. Od firmware verze
1.10 je rozpad komunikace signalizovan hodnotou 127 a méfena
hodnota pratoku je v rozsahu 0 % az 100 % z Vnom.

9.3.2 Uchovavaci registry

Z uchovavacich registrl Ize nacist:

» informaci o ¢astém pohybu (stop and go ratio),

» informaci o zvétSeném pracovnim rozsahu (increase travel),

» informaci o mechanickém pretiZzeni (mechanical overload),

= skute€nou polohu periferie,

= aktualni veli€inu, méfenou Cidlem, pfipojenym k periferii,

= méfenou hodnotu pritoku (pro VAV jednotky),

» nastaveny nominalni pratok vzduchu Vyom (pro VAV jednotky),

» nastavenou horni mez pritoku vzduchu Vpyax (pro VAV jednotky),
» nastavenou dolni mez pratoku vzduchu Vi, (pro VAV jednotky).

Registr pro méfenou hodnotu prutoku Ize vyuzit také pro detekci ztraty spojeni.
Hodnota 127 signalizuje rozpad komunikace s odpovidajici periferii. °)

Podporované funkce:

Funkce

Popis

3

Cteni jednoho/vice uchovéavacich registrt

6

Zapis jednoho uchovavaciho registru

16

Zapis vice uchovavacich registru
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RozloZeni uchovavacich registra:

Adresa Typ Popis
100 R (Int) | Pfiznak ¢astého pohybu periferie. Spodnich 8 biti odpovida
jednotlivym periferiim nasledovné:
Bit Adresa periferie
0 1
1 2
7 8
101 R (Int) | Pfiznak ,zvétSeny pracovni rozsah periferie“. Spodnich 8
bitl odpovida jednotlivym periferiim nasledovné:
Bit Adresa periferie
0 1
1 2
7 8
102 R (Int) | Mechanické pretizeni periferie. Spodnich 8 bitli odpovida
jednotlivym periferie nasledovné:
Bit Adresa periferie
0 1
1 2
7 8
Vyznam logickych urovni:
Hodnota bitu Vyznam
v kanalu ¢gislicovych
vstupl
0 Ne
1 Ano
Adresa Typ Popis
103 R (Int) | Pro budouci vyuziti.
104 R Skuteéna poloha periferie (adresa 1).
105 (Float)
106 R Skutecna poloha periferie (adresa 2).
107 (Float)
116 R Skutecna poloha periferie (adresa 7).
117 (Float)
118 R Skute€na poloha periferie (adresa 8).
119 (Float)
120 R Odpor teplotniho €idla, nebo napéti aktivniho Cidla
121 (Float) | pfipojeného k periferii (adresa 1).
Jednotka je dana nastavenim rozsahu snimace.
122 R Odpor teplotniho €idla, nebo napéti aktivniho €idla
123 (Float) | pfipojeného k periferii (adresa 2).
Jednotka je dana nastavenim rozsahu snimace.
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Adresa Typ Popis
132 R Odpor teplotniho ¢idla, nebo napéti aktivniho Cidla
133 (Float) | pfipojeného k periferii (adresa 7).
Jednotka je dana nastavenim rozsahu snimace.
134 R Odpor teplotniho ¢idla, nebo napéti aktivniho cidla
135 (Float) | pfipojeného k periferii (adresa 8).
Jednotka je dana nastavenim rozsahu snimace.
136 R Rozpad komunikace s periferii (adresa 1)/Méfena hodnota
137 (Float) | pratoku VAV jednotky 1. °)
138 R Rozpad komunikace s periferii (adresa 2)/ Méfena hodnota
139 (Float) | pritoku VAV jednotky 2. °)
148 R Rozpad komunikace s periferii (adresa 7)/Mé&fena hodnota
149 (Float) | pratoku VAV jednotky 7. °)
150 R Rozpad komunikace s periferii (adresa 8)/ Méfena hodnota
151 (Float) | pritoku VAV jednotky 8. °)
152 R (Int) | Nominalni pritok vzduchu (Vnem) jednotkou v m*/h
(adresa 1).
153 R (Int) | Nominalni priitok vzduchu (Vnom) jednotkou v m*/h
(adresa 2).
158 R (Int) | Nominalni pratok vzduchu (Vaom) jednotkou v m/h
(adresa 7).
159 R (Int) | Nominalni priitok vzduchu (Vnom) jednotkou v m*/h
(adresa 8).
160 R (Int) | Nastavena horni mez prutoku vzduchu (Vmax) jednotkou
v m’/h (adresa 1).
161 R (Int) | Nastavena horni mez pratoku vzduchu (Vmax) jednotkou
v m*h (adresa 2).
R (Int) | ...
166 R (Int) | Nastavena horni mez prutoku vzduchu (Vmax) jednotkou
v m®h (adresa 7).
167 R (Int) | Nastavena horni mez prutoku vzduchu (Vmax) jednotkou
v m®h (adresa 8).
168 R (Int) | Nastavena dolni mez prutoku vzduchu (Vi) jednotkou
v m®h (adresa 1).
169 R (Int) | Nastavena dolni mez prutoku vzduchu (V) jednotkou
v m°h (adresa 2).
174 R (Int) | Nastavena dolni mez prutoku vzduchu (Vnin) jednotkou
v m*h (adresa 7).
175 R (Int) | Nastavena dolni mez prutoku vzduchu (V) jednotkou

v m°/h (adresa 8).

®) Do verze firmware 1.10 je rozpad komunikace signalizovan hodnotu 100
a méfena hodnota pratoku je v rozsahu 0 az 10000. Od firmware verze
1.10 je rozpad komunikace signalizovan hodnotou 127 a mérena
hodnota pratoku je v rozsahu 0 % az 100 % z Vnom.

Do uchovavacich registru Ize zapsat:

pozadavek na adresaci periferie,

reakce na okenni spinac¢ u VAV jednotek — uplné otevieni (Override open),
reakce na okenni spinac€ u VAV jednotek — Uplné zavieni (Override close),
reset poruchy,
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typ snimace,

Zadanou polohu periferie,

rozsah snimace teploty,

zadanou horni mez prutoku vzduchu Vpyax (pro VAV jednotky),
zadanou dolni mez pritoku vzduchu Vi, (pro VAV jednotky).

Adresa Typ Popis
200 R/W | Adresovani periferie. Spodnich 8 bitu zasila pozadavek na
(Int) adresaci nasledovné:
Bit Vyznam
0 Pfifazeni adresy Cislo 1.
1 Pfifazeni adresy Cislo 2.
7 Pfifazeni adresy Cislo 8.

Pokud je do sité zaslan pokyn pro adresaci, dojde k
zastaveni ostatni komunikace aZz do dokonceni adresace
(stiskem tlacitka na periferii), ¢i do zruSeni pozadavku na
adresovani (vynulovanim hodnoty pro adresaci ¢i restartem
pFevodniku).

201 R/W Uplné otevfeni periferie (ma vy3si prioritu nez zadana
(Int) hodnota zadana v registrech 206 az 221). Spodnich 8 bitd
nastavuje Uplné otevieni nasledovné:

Bit Adresa periferie
0 1
1 2
7 8
202 R/W UplIné zavfeni periferie (ma vy$$i prioritu nez Zadana

(Int) hodnota zadana v registrech 206 az 221). Spodnich 8 bitu
nastavuje uplné zavieni nasledovné:

Bit Adresa periferie
0 1
1 2
7 8
203 R/W Reset poruchy. Spodnich 8 bitll nastavuje reset poruchy
(Int) jednotlivym periferiim nasledovné:
Bit Adresa periferie
0 1
1 2
7 8
Pokyn se po jeho zpracovani automaticky vynuluje.
204 R/W | Typ snimace. Spodnich 8 bitl nastavuje typ snimace
(Int) jednotlivym periferiim nasledovné:
Bit Adresa Pasivni Aktivni
periferie
0 1 False True
1 2 False True
7 8 False True
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Adresa Typ Popis
205 R/W Povoleni zapisu Vmax @ Vmin (registry 238 az 253). Spodnich
(Int) 8 bitl povoluje zapis do jednotek nasledovné:
Bit Adresa jednotky
0 1
1 2
7 8
Pozor! Pfi nastaveném pfiznaku se zapis provadi stale
(periodicky) az do shozeni pfiznaku uzivatelem. P¥i trvalém
nastaveni pfiznaku mize stalym (periodickym) zapisem
dojit az ke zni¢eni paméti periferie! Po nastaveni
pozadovanych parametrl je tedy nutné zapis zakazat
(shozenim pfiznaku).
206 R/W | Zadana hodnota (Uhel otevieni/pratok) v % (adresa 1).
207 (Float)
208 R/W | Zadana hodnota (uhel otevieni/pratok) v % (adresa 2).
209 (Float)
218 R/W | Zadana hodnota (Uhel otevieni/pratok) v % (adresa 7).
219 (Float)
220 R/W | Zadana hodnota (Uhel otevieni/pratok) v % (adresa 8).
221 (Float)
222 R/W Rozsah snimace (adresa 1).
223 (Float)
224 R/W Rozsah snimace (adresa 2).
225 (Float)
234 R/W Rozsah snimace (adresa 7).
235 (Float)
236 R/W Rozsah snimace (adresa 8).
237 (Float)

Rozsah snimace je nutné zvolit v zavislosti na pfipojeném Cidle nasledovné:

Typ Cidla Zadavany rozsah Jednotky
Ni1000 2000 Q
Pt1000 2000 Q
NTC 50000 Q
Obecné odporoveé ¢idlo | 2000/50000 dle rozsahu ¢idla Q
Aktivni napétové Cidlo 10000 mV

Adresa Typ Popis

238 R/W | Zadana horni mez pritoku vzduchu (Vimax) jednotkou v m/h
(Int) (adresa 1).

239 R/W | Zadana horni mez pritoku vzduchu (Vmay) jednotkou v m%h
(Int) (adresa 2).

244 R/W | Zadana horni mez pritoku vzduchu (Viax) jednotkou v m/h
(Int) (adresa 7).

245 R/W | Zadana horni mez pritoku vzduchu (Vmay) jednotkou v m%h
(Int) (adresa 8).
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246 R/W | Zadana dolni mez pratoku vzduchu (Vi) jednotkou v m%h
(Int) (adresa 1).

247 R/W | Zadana dolni mez pratoku vzduchu (Vi) jednotkou v m%h
(Int) (adresa 2).

252 R/W | Zadana dolni mez pratoku vzduchu (Vmin) jednotkou v m3/h
(Int) (adresa 7).

253 R/W | Zadana dolni mez pratoku vzduchu (Vmin) jednotkou v m*/h
(Int) (adresa 8).
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10 Programova obsluha protokol ARION

Rozpad
komunikace

Pfevodnik umoznuje komunikovat protokolem ARION prostfednictvim vSech
typl kanalu (DI, DO, Al, AO). V kazdém kanalu jsou k dispozici skupiny osmi
signalu (analogovych/islicovych vstupu/vystupud), pfiemz kazdy z nich
odpovida jedné periferii v siti MP-Bus. Napf. periferii s adresou 1 pfislusi
signaly 0, 8, 16, ...

Pfevodnik podporuje kontrolu rozpadu komunikace (parametr GuardTime v siti
ARION). Hodnota parametru GuardTime udava Cas, za jak dlouho bude
nadrazeny systém signalizovat rozpad komunikace s prevodnikem a pfevodnik
posle vSem periferiim v siti MP-Bus pokyn k nastaveni 0 % otevreni.

Toto chovani je na pfevodniku pevné dané a nelze ho zménit.

K obsluze jednoho pfevodniku DM-MPBUS2, ktery je jako samostatny uzel
pfipojeny do komunikacni sit¢ ARION (viz aplikacni poznamka AP0025 -
Komunikace v siti ARION — definice tabulkou), slouzi pro definici v DetStudiu
polozka tabulky ,DM-MPBUS". DM-MPBUS je implementovan ve verzi
DetStudia 1.2.2 a vysSi. Pro obsluhu signalu z aktivniho ¢idla je potfeba verze
DetStudia 1.7.3.24 a vySsi. Pro obsluhu resetu poruchy periferii v siti MP-Bus je
potfeba verze DetStudia 1.8.2 a vysSi.

Ukazkovou aplikaci pro komunikaci s pfevodnikem DM-MPBUS2 Ize nalézt
v aplikacni poznamce AP0002 — Komunikace v siti MP-Bus.

10.1 Cislicové vstupy

V Cislicovych vstupech se prenasi:

= informace o ¢astém pohybu (stop and go ratio),

» informace o zvétSeném pracovnim rozsahu (increase travel),
» informace o mechanickém pfetizeni (mechanical overload).

Pro vycteni jednotlivych Cislicovych vstupl je mozné vyuzit funkéni modul
ARI_DigIn. Modulem Ize Cist vice signali sou¢asné.
Pocet signalu 24

Typ signalu bit

Vyznam jednotlivych signalu:

Parametr Signal |Vyznam
modulu ARI _Digln

0 Casty pohyb periferie s adresou 1.

7 Casty pohyb periferie s adresou 8.

8 Pfiznak ,zvétSeny pracovni rozsah periferie* s adresou 1.
15 Pfiznak ,zvétSeny pracovni rozsah periferie” s adresou 8.
16 Pretizeni periferie s adresou 1.

23 Pretizeni periferie s adresou 8.
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Vyznam logickych urovni:

Hodnota bitu Vyznam
v kanalu éislicovych
vstupt
0 Ne
1 Ano

10.2 Cislicové vystupy

Pomoci ¢Eislicovych vystupl se nastavuje:

= adresa periferie na siti MP-Bus,

= pokyn pro uplné otevieni/zavfeni periferie,
= pokyn pro reset poruchy periferie.

Pro zapsani jednotlivych Cislicovych vystupl je mozné vyuzit funkéni modul
ARI_DigOut. Modulem Ize zapsat vice signall sou¢asné.

Pocet signala 32
Typ signalu bit

Vyznam jednotlivych signalu:

Parametr Signal Vyznam
modulu ARI DigOut

0 Pfifazeni adresy Cislo 1.
7 EFiFazeni adresy Cislo 8.
8 Uplné otevieni periferie (override open) s adresou 1. Ma

vy8Si prioritu nez Zadana hodnota, zadana prostfednictvim
analogovych vystupu.

15 Uplné otevfeni periferie (override open) s adresou 8. Ma
vy8Si prioritu nez Zadana hodnota, zadana prostfednictvim
analogovych vystupu.

16 Uplné zavreni periferie (override close) s adresou 1. Ma
vySSi prioritu nez zadana hodnota, zadana prostfednictvim
analogovych vystupa.

23 Uplné zavreni periferie (override close) s adresou 8. Ma
vy8Si prioritu nez Zadana hodnota, zadana prostfednictvim
analogovych vystupa.

24 Reset poruchy periferie s adresou 1.

31 Reset poruchy periferie s adresou 8.

Vyznam logickych urovni:

Hodnota biti 0 az 7 |Vyznam

0 Z4dna akce.

1 Periferie je v adresovacim rezimu. Pokud je do sité zaslan
pokyn pro adresaci, dojde k zastaveni ostatni komunikace az
do dokoné&eni adresace (stiskem tlagitka na periferii), ¢ do
zruSeni pozadavku na adresovani (vynulovanim hodnoty pro
adresaci Ci restartem prevodniku).
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Hodnota bita 8 az 23 | Vyznam
0 Ne
1 Ano
Hodnota biti 24 az 31 | Vyznam
0 Zadna akce
1 Reset poruchy

10.3 Analogové vstupy

Pomoci analogovych vstupu se prenasi:
= skute¢na poloha periferie,

= aktualni hodnota odporu, nebo napéti — podle druhu pfipojeného Cidla,
= méfena hodnota pritoku VAV jednotky.

Kanal s méfenou hodnotou prutoku VAV jednotky Ize vyuZzit také pro detekci

ztraty spojeni.

Hodnota vysSi jak 100 signalizuje

s odpovidajici periferii.

rozpad komunikace

Pro vycteni jednotlivych analogovych vstupu je mozné vyuzit funkéni modul
ARI_AnIn. Modulem Ize vycist vice signalli soucasné.

Pocet signalu 24

Typ signalu

float

Vyznam jednotlivych signalu:

Parametr |Vyznam Rozsah platnych
Signal hodnot °)
0 Skute¢na poloha periferie s adresou 1. 0 % az 100 %
7 Skuteéna poloha periferie s adresou 8. 0% az100 %
8 Odpor teplotniho €idla, nebo napéti aktivniho ¢idla 710 Q az 50 kQ
na periferii s adresou 1. nebo
OVaz32V
(dle typu ¢idla)
15 Odpor teplotniho Cidla, nebo napéti aktivniho ¢idla 710 Q az 50 kQ
na periferii s adresou 8. nebo
OVaz32V
(dle typu cidla)
16 Mérfena hodnota pratoku VAV jednotky / detekce 0 % az 100 %
ztraty spojeni s periférii (adresa 1). Z Viom
1127
23 Mérfena hodnota pratoku VAV jednotky / detekce 0 % az 100 %
ztraty spojeni s periférii (adresa 8). Z Viom
/127

®)  Plati pfi nastaveni parametru Range a parametr(i pro prevod dle uvedené

tabulky.
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Parametr Range se nastavuje dle zvoleného signalu:

Signaly Zadavana hodnota
0az7 127
8az15 2000/50000 Q
nebo
10V
(dle typu ¢idla)
16 az 23 127

Nastaveni parametrd EIMin/EIMax, PhysMin/ PhysMax se fidi tim, v jakych
jednotkach chceme méfenou hodnotu z modulu ARI_AnlIn ziskat.

Pro signaly 0 az 7 a 16 az 23:

Parametr Hodnota
EIMin 0
ElMax 127

PhysMin 0

PhysMax 127

Pro signaly 8 az 15 v pfipadé méreni odporu:

Parametr Hodnota
EIMin 0
ElMax 2000/50000
(dle typu ¢idla)
PhysMin 0
PhysMax 2000/50000
(dle typu cidla)

Pro signaly 8 az 15 v pfipadé méfeni napéti:

Parametr Hodnota
EIMin 0
EIMax 10
PhysMin 0
PhysMax 10000/32000 mV

(dle typu cidla)

Poznamka Parametry EIMax a Range musi byt shodné.

10.4 Analogové vystupy

U kazdé periferie Ize nastavit:

= Zadanou polohu,

= meéfici rozsah pfipojeného externiho Cidla,

= typ pfipojeného externiho Cidla: pasivni/aktivni.

Uréeni typl méfeni pomoci externiho Cidla se déje pomoci signald AO16 az
AO23 pro jednotlivé periferie MP1 az MP8 pfipojené na jeden prevodnik
DM-MPBUS. Hodnotou 0 se definuje méfeni odporu, hodnotou 1 se definuje
meérfeni napéti z aktivniho Cidla.
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Rozsah cCidla se definuje pomoci signald AO8 az AO15. V pfipadé méreni
odporu se zadanim rozsahu 2000 Q definuje méfeni odporu v rozsahu 850 Q
az 1600 Q. Pfi zadani rozsahu 50000 Q se definuje méfeni odporu v rozsahu
200 Q az 50000 Q

V pfipadé méfeni napéti z aktivniho €idla se zadanim rozsahu 32 V definuje
meéfeni napéti v rozsahu 0V az 32 V ss.

Pro zapsani jednotlivych analogovych vystupu je mozné vyuZzit funkéni modul
ARI_AnOut. Modulem Ize zapsat vice signall souCasné.

Pocet signalu 24
Typ signalu float

Vyznam jednotlivych signalu:

Parametr |Vyznam Rozsah platnych
Signal hodnot )
0 Zadana hodnota (Uhel otevieni/priitok) v % pro 0 % az 100 %
periferii s adresou 1.
7 Zadana hodnota (Uhel otevieni/priitok) v % pro 0 % az 100 %
periferii s adresou 8.
8 Rozsah externiho €idla na periferii s adresou 1. 200 Q az 50 kQ
nebo
OVaz32V
(dle typu cidla)
15 Rozsah externiho €idla na periferii s adresou 8. 200 Q az 50 kQ
nebo
OVaz32V
(dle typu ¢idla)
16 Typ externiho Cidla na periferii s adresou 1. 0 pro odpor
nebo

1 pro aktivni €idlo

23 Typ externiho Cidla na periferii s adresou 8. 0 pro odpor
nebo
1 pro aktivni €idlo

"y Plati pfi nastaveni parametru Range a Parametrii pro prevod dle uvedené
tabulky.

Parametr Range se nastavuje dle zvoleného signalu:

Signaly Zadavana hodnota
Qaz7 127
8az 15 50000 pro odpor
nebo
10 pro aktivni €idlo
16 az 23 10

Nastaveni parametrd EIMin/EIMax, PhysMin/ PhysMax se fidi tim, v jakych
jednotkach chceme mérenou hodnotu z modulu ARI_AnOut ziskat.
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Poznamka

Poznamka

Pro signaly 0 az 7:

Parametr Hodnota
EIMin 0
EIMax 127

PhysMin 0

PhysMax 127

Pro signaly 8 az 15 v pfipadé méfeni odporu:

Parametr Hodnota
EIMin 0
ElMax 50000

PhysMin 0

PhysMax 50000

Pro signaly 8 az 15 v pfipadé méreni napéti:

Parametr Hodnota
EIMin 0
ElMax 10

PhysMin 0

PhysMax 100

Pro signaly 16 az 23:

Parametr Hodnota
EIMin 0
ElMax 10

PhysMin 0

PhysMax 10

Parametry EIMax a Range musi byt shodné.

Pfi zméné typu signalu z méfeni odporu na méfeni napéti z aktivniho Cidla je
treba u starSich typu periferii Belimo zaijistit jeho reset vypnutim a zapnutim
napajeciho napéti této periferie. Opacna zména reset periferie Belimo
nevyzaduje. Nové typy periferii pfi zméné typu méreni reset jiz nevyzaduiji.
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11 Vyrobni nastaveni

Konfigurace Na rozhrani RS485 jsou osazeny propojky, které aktivuji zakon€eni i definici
RS485 klidového stavu.

DIP prepina¢ VSechny DIP prfepinaCe jsou v pozici OFF. Je nutno nastavit komunikacni
parametry, aplikaci a protokol viz kapitola 8.1 ,Nastaveni adresy“, kapitola
8.2 ,Nastaveni komunikacni rychlosti a parity“.

Propojka Osazena (protokol ARION) viz kapitola 8.3 ,Nastaveni protokolu®.
MODE
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12 Objednaci udaje a obsah baleni

Prevodnik | DM-MPBUS?2 | Komplet viz kapitola 12.1 ,Obsah baleni*

12.1 Obsah baleni

DM-MPBUS2 | Dil Mnozstvi

Prevodnik rozhrani MP-Bus 1
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13 Udrzba

Zafizeni nevyZaduje Zzadnou pravidelnou kontrolu ani udrzbu s vyjimkou cisténi.

Cisténi Podle zplisobu pouziti zafizeni je tfeba &as od &asu ze zafizeni odstranit prach.
Zafizeni se Cisti ve vypnutém a rozebraném stavu suchym Stétcem nebo
jemnym kartaCem pripadné vysavaCem.

Poznamka Uvedenou udrzbu muize provadét pouze vyrobce nebo povéirena servisni
organizace!
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14 Likvidace odpadu

Likvidace Likvidace zafizeni je fizena pfedpisy o nakladani s elektroodpadem. Zafizeni
elektroniky nesmi byt likvidovano v béZzném komunalnim odpadu. Musi byt odevzdano na
mistech k tomu urcenych a recyklovano.
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