Produktova stranka
Vlastnosti

ATV340U30N4E
frek.méni¢ ATV340-3kW-380...400V-3f-EMC

filtr-IP20-trida 3C3 a 3S3-Ethernet

Doplriky

Pocet diskrétnich vstupli

Zakladni popis

Vyrobkova fada

Typ produktu nebo
soucasti

Altivar Machine ATV340

Frekvenéni méni¢

Pouziti vyrobku

Machine

Montazni rezim

Verze

Instalace skfiné

Standardni verze

Komunikacni protokol

Modbus sériovy

portu Modbus TCP
Ethernet/IP
Pocet fazi v siti 3 faze

Frekvence sité

50...60 Hz +/- 5 %

[Us] jmenovité napajeci
napéti

380...480 V- 15...10 %

Jmenovity vystupni
proud

72A

Vykon motoru (kW)

Vykon motoru (hp)

4 KW pro normalni provoz
3 kW pro tézky provoz

3 Hp pro tézky provoz

5 hp pro normaini provoz

EMC filtr

Class C3 EMC filter integrated

Stupen kryti IP

1P20

5

Typ diskrétniho vstupu

PTI programovatelny jako pulsni vstup: 0...30 kHz, 24 V DC (30 V)
DI1...DI5 bezpecné vypnuti motoru, 24 V DC (30 V), impedance: 3,5 kOhm

programovatelny

Number of preset speeds

Pocet diskr.vystupl

16 prednastavenych rychlosti

2,0

Typ diskrétniho vystupu

Programmable output DQ1, DQ2 30 V DC 100 mA

Pocet analog. vstupt

2

Typ analogového vstupu

Pocet analogovych vystupl

Al1 proudovy soft. - konfigurovatelny: 0...20 mA, impedance: 250 Q, rozliSeni 12

bit

Al1 programovatelny snimac teploty nebo snimac hladiny vody
Al1 napétovy soft. - konfigurovatelny: 0...10 V DC, impedance: 31,5 kOhm,

rozliSeni 12 bit

AlI2 napétovy soft. - konfigurovatelny: - 10...10 V DC, impedance: 31,5 kOhm,

rozliSeni 12 bit
1

Typ analogového vystupu

Napétovy soft. - konfigurovatelny AQ1: 0...10 V DC impedance 470 Q, rozliSeni

10 bitd

Proudovy soft. - konfigurovatelny AQ1: 0...20 mA impedance 500 Q, rozliseni 10

bith

Pocet releovych vystupl

Vystupni napéti

2

<= napéti napajeciho zdroje

Typ vystup. relé

Reléové vystupy R1A

Reléové vystupy R1C elektricka odolnost 100000 cykly

Reléové vystupy R2A

Reléové vystupy R2C elektricka odolnost 100000 cykly

23.10.2024

Tato dokumentace nepfedstavuje nahradu a nemuize byt pouZita pro stanoveni vhodnosti nebo spolehlivosti téchto vyrobll pro uréitou aplikaci uZivatele.

Informace uvedené v této dokumentaci uvadéji obecny popis nebo technické vlastnosti zde obsazenych vyrobka.

Povinnosti kazdého uZivatele nebo integratora je provést vhodnou a Uplnou analyzu rizik, hodnoceni a zkou$eni vyrobku s ohledem na konkrétni aplikaci a pouziti.

pridruzené spole¢nosti neodpovidaji za nespravné vyuziti zde obsazenych informaci.
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Maximalni spinaci proud

Reléovy vystup R1C na odporova zatéz1: 3 A pfi 250 V AC

Reléovy vystup R1C na odporova zatéz1: 3 A pfi 30 V DC

Reléovy vystup R1C na indukéni zatéz0,4 a L/R = 7 ms: 2 A pfi 250 V AC
Reléovy vystup R1C na indukéni zatéz0,4 a L/R =7 ms: 2 A pfi 30 V DC
Reléovy vystup R2C na odporova zatéz1: 5 A pfi 250 V AC

Reléovy vystup R2C na odporova zatéz1: 5 A pfi 30 V DC

Reléovy vystup R2C na indukéni zatéz0,4 a L/R = 7 ms: 2 A pfi 250 V AC
Reléovy vystup R2C na indukéni zatéz0,4 a L/R =7 ms: 2 A pfi 30 V DC

Minimalni spinaci proud

Reléovy vystup R1B: 5 mA pfi 24 V DC
Reléovy vystup R2C: 5 mA pfi 24 V DC

Fyzické rozhrani

2 vodicovy RS 485

Typ konektoru

3 RJ45

Metoda pfistupu

Slave Modbus RTU
Slave Modbus TCP

PFenosova rychlost 4,8 kbit/s
9,6 kbit/s
19,2 kbit/s
38,4 kbit/s

PFenosovy ram RTU

Pocet adres 1...247

Format dat

8 bitl, konfig. licha, suda nebo bez parity

Typ polarizace

Bez impedance

4 quadrant operation possible

TRUE

Ovl. asynchronniho motoru

Typ Fizeni synchronniho motoru

Optimalizovany rezim krouticiho momentu
Proménny standardni moment
Konstantni moment

Reluktanéni motor
Motor s pernamentnimi magnety

Stupen znedisténi

2 podle IEC 61800-5-1

Maximum output frequency

Rozbéhové a dobéhové rampy

0,599 kHz

S, U nebo uzivatelska
Linearné samostatné nastavitelna. samostatné od 0,01 do 9999 s

Vyrovnani skluzu motoru

Nastavitelné

Neni dostupny s trvalym magnetem motoru
Muze byt potlaceno

Automatické bez ohledu na zatizeni

Spinaci frekvence

2...16 kHz nastavitelna

7...16 kHz ano
Jmenovita spinaci frekvence 4 kHz
Dobrzdéni do klidu DC proudem
Brake chopper integrated TRUE

Sit'ovy proud

Sitovy proud

8,6 A pfi 380 V (normalni provoz)
6,8 A pfi 480 V (normalni provoz)
10,7 A pfi 380 V (tézky provoz)
8,5 A pfi 480 V (tézky provoz)

10,7 A pfi 380 V bez sitové tlumivky (tézky provoz)

8,5 A pfi 480 V bez sitové tlumivky (tézky provoz)

8,6 A prfi 380 V s externi sitovou tlumivkou (normalni provoz)
6,8 A pfi 480 V s externi sitovou tlumivkou (normalni provoz)
6,6 A pfi 380 V s externi sitovou tlumivkou (tézky provoz)
5,3 A pfi 480 V s externi sitovou tlumivkou (tézky provoz)

Maximalni vstupni proud

10,7 A

Maximum output voltage

480V

Zdanlivy vykon

6,7 KVA pfi 480 V (normalni provoz)
7,1 kVA pii 480 V (tézky provoz)

Maximalni prechodovy proud

10,2 A béhem 60 s (normalni provoz)
12,6 A béhem 2 s (normalni provoz)
13 A béhem 2 s (téZky provoz)

11 A béhem 60 s (t&zky provoz)

Elektrické pfipojeni

Sroubova svorka, velikost svorky: 1,5...4 mm? pro line side
Sroubova svorka, velikost svorky: 4...6 mm? pro sbérnice DC
Sroubova svorka, velikost svorky: 1,5...4 mm? pro motor
Sroubova svorka, velikost svorky: 0,2...2,5 mm? pro ovladaci

Predpokladany Isc sité

Base load current at high overload

5 kA
72A

Base load current at low overload

9,3A




Ztratovy vykon (W)

Prirozené proudéni: 78 W pfi 380 V, spinaci frekvence 4 kHz (t&éZky provoz)
Nucené proudéni: 78 W pfi 380 V, spinaci frekvence 4 kHz (t&zky provoz)
Prirozené proudéni: 96 W pfi 380 V, spinaci frekvence 4 kHz (normalni provoz)
Nucené proudéni: 96 W pfi 380 V, spinaci frekvence 4 kHz (normalni provoz)

Elektrické pfipojeni

Strana vedeni: Sroubova svorka 1,5...4 mm#AWG 14..AWG 12
DC sbérnice: Sroubova svorka 4...6 mm#AWG 12...AWG 10
Motor: Sroubova svorka 1,5...4 mm#AWG 14...AWG 12
Ovladani: sroubova svorka 0,2...2,5 mm#AWG 24... AWG 12

With safety function Safely Limited Speed (SLS) TRUE
With safety function Safe brake management (SBC/ TRUE
SBT)

With safety function Safe Operating Stop (SOS) False
With safety function Safe Position (SP) False
With safety function Safe programmable logic False
With safety function Safe Speed Monitor (SSM) False
With safety function Safe Stop 1 (SS1) TRUE
With sft fct Safe Stop 2 (SS2) False
With safety function Safe torque off (STO) TRUE
With safety function Safely Limited Position (SLP) False
With safety function Safe Direction (SDI) False

Typ ochrany

Tepelna ochrana: motor

Bezpecné odpojeni motoru: motor

Ztrata faze motoru: motor

Tepelna ochrana: méni¢

Bezpecné odpojeni motoru: méni¢

Prehfati: ménic

Nadproud: ménic

Vystupni nadproud mezi fazi a uzemnénim motoru: ménic
Vystupni nadproud mezi fazemi motoru: ménic
Zkrat mezi fazemi motoru a zemi: méni¢

Zkrat mezi fazemi motoru: ménic

Ztrata faze motoru: ménic

DC prepéti sbérnice: ménic

Prepéti v napajeci siti: ménic

Podpéti v napajeci siti: ménic

Ztraty napajeni na vstupu: ménic

PrekroCeni mezni rychlosti: ménic

Porucha fidiciho obvodu: méni¢

Sitka 85,0 mm
Vyska 270,0 mm
Hloubka 232,5 mm
Hmotnost pristroje 2,2 kg

Trvaly vystupni proud

Prostredi

9,3 A pfi 4 kHz pro normalni provoz
7,2 A pfi 4 kHz pro tézky provoz

Pracovni nadmorska vyska

<= 3000 m with current derating above 1000m

Pracovni poloha

Svisla +/- 10 stuprid

Certifikace vyrobku

Oznaceni

UL[RETURN]CSA[RETURN]TUV[RETURN]EAC[RETURN]CTick
CE

Normy

IEC 61800-3
IEC 61800-5-1
IEC 60721-3
IEC 61508
IEC 13849-1
UL 618000-5-1
UL 508C

Provedeni montaze

Elektromag.kompatibilita

S chladi¢em

Test odolnosti proti elektrostatickému vyboji roven 3 podle IEC 61000-4-2

Test odolnosti proti vyzafovanému radiofrekvenénimu elektromagnetickému poli
uroven 3 podle IEC 61000-4-3

Test odolnosti proti rychlym elektrickym pfechodovym déjim/raziim droven 4
podle IEC 61000-4-4

1,2/50 ps - 8/20 s test odolnosti proti prepéti uroven 3 podle IEC 61000-4-5

Test odolnosti proti radiofrekvenénim vinam Sifenym vedenim Groven 3 podle IEC
61000-4-6

Environmental class (during operation)

Class 3C3 according to IEC 60721-3-3
Class 3S3 according to IEC 60721-3-3




Maximum acceleration under shock impact (during 70 m/s? at 22 ms

operation)

Maximum acceleration under vibrational stress 5m/s?at9...200 Hz
(during operation)

Maximum deflection under vibratory load (during 1.5mmat2..9 Hz
operation)

Permitted relative humidity (during operation) Class 3K5 according to EN 60721-3

Objem chladiciho vzduchu 19,0 m3/h

Typ chlazeni Nucené proudéni
Kategorie prepéti Class lll

Regulaéni smycka Nastavitelny PID regulator
Uroven hluku 51,2dB

Stupen znedisténi 2

Ambient air transport temperature -40...70 °C

Teplota okolniho vzduchu pro provoz

Teplota okoli pro uskladnéni

-15...50 °C ne (svisla pozice)
50...60 °C ano (svisla pozice)

-40...70 °C

Izolace

Mezi napajecimi a ovladacimi svorkami

Jednotky baleni

Typ baleni 1 PCE
Pocet jednotek v baleni 1 1

Vyska baleni 1 11,000 cm
Sitka baleni 1 37,000 cm
Délka baleni 1 32,000 cm
Hmotnost baleni 1 2,910 kg
Typ baleni 2 P06

Pocet jednotek v baleni 2 12

Vyska baleni 2 75,000 cm
Sitka baleni 2 60,000 cm
Délka baleni 2 80,000 cm
Hmotnost baleni 2 47,920 kg

Nabidka udrzitelnosti

Nafizeni REACh 2

Smérnice EU RoHS Proaktivni shoda (Produkt mimo ramec pravnich predpisu tykajicich se EU RoHS)
Mercury free ANO

RoHS exemption information 7]

Nafizeni China RoHS &

WEEE Na trzich Evropské unie musi byt produkt likvidovan podle pokyn( pro zvlastni

sbér odpadu a&nbsp;nikdy se nesmi vyhazovat do odpadkovych kosu.

Zaruéni Ihata

Zaruka 18 mésicl




